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Najnowszy pakiet oprogramowania eviXscan Suite 2.8
zwieksza szybkos¢ i jakos¢ pracy skanerow eviXscan 3D

Suite

Wersja 2.8 oprogramowania eviXscan 3D Suite
wprowadza szereg udoskonalen kluczowych
algorytmoéw. Poprawa parametrow skanowania
widoczna jest najlepiej w przypadku starszej
generacji skaneréw eviXscan 3D m.in. modeli
z rodziny Heavy Duty: Quadro, Optima i Basic.
Dzieki temu mozliwe jest uzyskanie zdecydowanie
lepszych wynikéw skanowania bez koniecznos$ci
zmiany skanera na nowszy model*.
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PRECYZIJA CZAS
0 30% lepsza doktadnos¢ 0 40% szybsze dziatanie

Ponadto najnowsza wersja oprogramowania eviXscan 3D umozliwia sterowanie robotem
bez koniecznosci korzystania z zewnetrznych wtyczek. Integracja obejmuje roboty marki
Universal Robots oraz HAN*S.

Uproszczenie interfejsu oraz przystosowanie go do wprowadzenia réznych wersji jezykowych
to kolejne atuty Suite 2.8 (w najblizszych tygodniach ukaza sie wersje polska, chinska i francuska).
Wszystkie skanery eviXscan 3D sprzedane po 15 listopada 2021 roku dostarczane bede z wersja
eviXscan 3D Suite 2.8.
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Choose Check Calibration Single scan Rotary table Markers Single Scan with Scan with
chart calibration wizard wizard wizard wizard scan rotary table markers
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Remove Decimate Markers Manual Global Merging Clean Subdivide Detect markers
markers alignment alignment alignment mesh on plane
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Szczegdbtowy opis najwazniejszych funkcjonalnosci, dodanych lub udoskonalonych w wersji 2.8,
znajduje sie na odwrocie ulotki.

Posiadacze aktywnego pakietu maintenance (w tym nabywcy wersji 2.7) otrzymuja upgrade
do wersji 2.8 nieodptatnie. Zakup aktualizacji oprogramowania eviXscan 3D Suite do wersji 2.8
zapewni dostep do kolejnych rozszerzen funkcjonalnosci w ciagu 12 miesiecy od zakupu.

* W poréwnaniu do wersji oprogramowania z 2016 r. (Suite 1.3) zwiekszenie doktadnosci skanowania siega 80%, a czas generowania
chmury punktéw ulegt skréoceniu kilkunastokrotnie.



Poznaj najnowsze funkcjonalnosci oprogramowania eviXscan 3D Suite

Nowy generator skanéw

eviXscan 3D Suite 2.8

eviXscan 3D Suite 2.7

Dzieki ulepszeniu algorytmu mozliwe jest uzyskanie
skanu o znacznie lepszej jakos$ci przy jednoczesnym
skréoceniu czasu jego generowania. Doktadniejsze
odwzorowanie skanowanej powierzchni usprawnia
proces kontroli jakosci. Nowy algorytm redukuje
rowniez w niektérych przypadkach potrzebe
stosowania proszku matujacego.

Nowa wersja funkcji Merging

Old merging (blue) New merging (red)

Lepsza jakos¢ scalania poprawia kolejne etapy
przetwarzania koicowego, takie jak wypetnianie
otwordow lub wygtadzanie.

Autoekspozycja markerow

ADDITIONAL SCANNING FEATURES

!l [1HDR mode
[ Remove paints under the table

M \Marker auto exposure
i| M Auto table positicning

Funkcja ta automatycznie dobiera optymalne
ustawienia ekspozycji dla skanowania z uzyciem
markeréw.

Evatronix SA, ul. Wiktora Przybyty 2, 43-300 Bielsko-Biata
(+48) 33 499 59 00 - office@evatronix.com - www.evixscan3d.pl
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Best fit to automatyzacja procesu manualnego
dopasowania. Zamiast recznie wstawiaé¢ punkty
do wstepnego dopasowania skanéw o réznych
uktadach wspdétrzednych, algorytm sam na bazie
ksztattu detalu, jego krzywizn i powierzchni
bedzie dazyt do wuzyskania jak najlepszego
dopasowania tych skanéw.

Wypetnianie otworéw

.‘.

odbywaé sie

Wypetnianie otworéw moze

na 3 sposoby:

Holes filling selection - stuzy do recznego
wybierania otworéw do wypetnienia

Holes filling densely - stuzy do wypetniania

wszystkich  otworow w  siatce; algorytm
aktualizuje obecng siatke trojkatéow
Holes filling waterproof - wykorzystywany

do zamkniecia pliku STL; algorytm tworzy
nowg siatke trdojkatow
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